CHEAPTRONIC v1.0

PFi oZivovani elektroniky doporucujeme zacateénikim, nejprve vse zapojit na stole a az po
Uplném oZiveni elektroniku zamontovat do tiskarny. Zejména je dlleZité pfi oZivovani mit
zapojena cidla teploty a koncové spinace.

1) Drivery motori

Cela elektronika je napajena z 12V stejnosmérnych. Tiskarna pro svoji funkci potfebuje okolo
18A (v zavislosti na trysce, vyhfivané desce atd...)
Proto je nutné pouzivat dostate¢né dimenzovany zdroj.

Nejprve je potfeba do desky zapojit drivery krokovych motor( ad’ u? stepstick nebo pololu.
Pozor na spravny smé. IS

Na driveru je maly otoCny trimr. Stranou na které je tento trimr umistime driver ke strané na
které nejsou napajeci konektory Cheaptronic desky. VSe je uvedeno na obrazku.

Spatné nasazeny driver



2) Schéma zapojeni

Na obrazku niZe je vyobrazeno schéma zapojeni elektroniky.
Pro motory microcon hojné pouzivané v CR plati nasledujici.

PouZije se bipolarni sériové zapojeni
spoji se s hnédym
spoji se se zlutym

B8R na motorku odpovida

bily na motorku odpovida
m na motorku odpovida

oranzovy na motorku odpovida

na schématu
na schématu

na schématu
na schématu

Dale je potfeba myslet na to Ze vyhfivana deska spotfebuje az 18A proudu a tudiz je nutné
privodni kabely dostatec¢né dimenzovat. Totéz plati u trysky ktera podle tytu spotfebovava az
4A.
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3)Nahravani firmwaru

Postup je uréen pro systém windows XP.
Firmware se nahrava pres vyvojové prostiedi ARDUINO IDE.
Toto prostiedi stdhneme na strance

http://arduino.cc/en/Main/Software

Verzi dlirazné doporucujeme Arduino 1.0.5

Dale potrebujeme samotny firmware. Pfedkonfigurovany Marlin nalezneme na domovské
strance Cheaptronic elektroniky.
http://reprapobchod.cz/test/index.php?id_product=37&controller=product&id_lang=2

Nyni mdZeme ptipojit napajeci napéti do elektroniky a pfipojit k PC USB kabelem.

Na systémech windows budete vyzvani k nainstalovéni ovladac¢d. Tyto ovladade naleznete ve

slozce s Arduino/drivers.

Po uspé$ném nainstalovani ovlada&l je potieba zjistit ¢islo COM portu. To zjistime ve spravci
zarizeni systému windows.
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Pocita¢ bude pouzivat pro komunikaci s Cheaptronic port COM1


http://arduino.cc/en/Main/Software

Slozka s firmware se stahuje ve formatu zip. Tento soubor rozbalime do libovolné slozky
napriklad na Plochu systému. Spustime vyvojové prostiedi Arduino.

&@ sketch_decO7a | Arduino 1.0.5

File Edit Sketch Tools Help

sketch_decO7a

Arduino b

V prostiedi zvolime volbu File-> Open

2@ sketch_decO¥a | Arduino 1.0.5
FEW Edit  Sketch  Tools Help

Ctrl+h
Cpen... Chr+C
Sketchbook. |
Examples ] B
Close Chrl+ o
Save Chrl+5
Save As... Chrl+shift+3
Upload Chrl+U
Upload Using Programmer  Chrl+Shift+U
Page Setup Chrl+5Shift+P
Print Chrl+P
Preferences Chrl+Comma

v
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A vybereme projekt Marlin ze slozky v které mame rozbaleny firmware.

Open an Arduino sketch...

Oblast hledani: | (£ Marlin v| € | ? 2 v
T [ example_configurations r°=j fFastio
4 E} I?] Elinkr E] language
Pazledni [Z] Blinkm IEl.'ILCD Menu Tree
dokumenty =| cardreader r;] LiquidiCrystalRus
= E:I cardreader |“=j LiquidCrystalRus
L [Z] Configuration Makefilz
Plocha [Z Configuration_ady E] Marlin

E] ConfigurationStore
IE’I ConfigurationStore

‘_,_/ COPYING

ket create_speed_lookuptable.py . r;] MarlinSerial
createTemperaturelookupharlin, py r;j MarlinSerial
daogr_fant_data_matlin |ﬂ Meru Plans
™ IEI daogm_led_implementation r;j mokion_control
: Ig_wl DiiEMbitmaps r;j mokion_contral
Tento paditad
& | >
_ Mazey soubaru; |Marlin V| [ Oteviit ]
Mista v ziti Saubary typ: [AII Files [*7] w | [ Starna ]

Otevre se cely projekt. Dale je potfeba nastavit typ desky. To provedeme v nabidce Tools-
>Board.
Vybereme Arduino Mega 2560.

3 Marlin | Arduino 1.0.5 (=03
File Edit Sketch W Help
; Auko Format Chrl+T

Archive Sketch
Marlin Fix Encoding & Reload

Setial Monitar Ctrl4+-Shift+1

Arduino Una

i Serial Port » Arduino Duemilanove wi ATmega32g - |

Reprap Tin Arduino Diecimila or Duemilanove w ATmegales
Copyright (C) Programmer [

Burn Bootloader
This program is free software: you can red
it under the terms of the GNU General Fubl]
the Free Software Foundation, either wersis

Arduino Mano wi ATmega3zg
Arduino Mano wi ATmegalas

& Arduino Mega 2560 or Mega ADEK
Arduino Mega (ATmegal 2800

[at your option) any later wersion. Arduino Leonardo
Arduino Esplora
- . . - ' v
Thi= wracram io distrilhntad dn tha hawna thy Arduino Micro i’

Arduino Mini w) ATmega3zs
Arduino Mini wf ATmegal 68
Arduino Ethernet

Arduing Fio

Arduino BT wf ATmega3zs
Arduino BT wf ATmegal 68
LilvPad Arduino USE




Nakonec vybereme port, ktery bude pouzivat IDE pro komunikace s elektronikou. V
predchozich krocich jsme si zjistili, ze elektronika se po pripojeni do USB portu zahlasi na COM
portu 1. Stejnou hodnotu nastavime i do IDE. V nabidce Tools->Serial Port

e& Marlin | Arduino 1.0.5

it Sketch BEEEN Help
RS futo Format Chri+T
Archive Sketch

Fix Encoding & Reload i
Serial Monitar Chrl4+-Shift+1

Board 4

it

Setial Part O o)

Copyright (C]. Programmer 4 :n der Zalm

Burn Bootloader
This program is free software: you can redistribute it and/or modify
it under the terms of the GHNI General Public License as published by
the Free Zoftware Foundation, either wersion 3 of the License, or
[at your option) any later wersion.

|

Thia wearram is distriborad in the bhese fhat ie i1l ke neafnal

b | 2

Arduino b

Nyni je vSe nastavené a je potfeba firmware prelozit a nahrat do Cheaptronic.

Klikneme na tlacitko Upload a pozorujeme, hlasky které Ide vypisujeve ve spodni ¢asti okna.
Pokud vSe dopadne dobfe program se prelozi a zacne se nahravat do Cheaptronic desky. PFi
nahravani mizete na desce sledovat blikajici diody u USB konektoru.

2@ Marlin | Arduino 1.0.5 E”E”E

File Edit Sketch Tools Help

’” Upload
Reprap firmware based on Sprinter and grbl.
Copyright (C) 2011 Camiel Gubbels / Erik wan der Zalm

This program is free software: you can redistribute it and/or wmodify
it under the terms of the GHNIT General Public License as published by
the Free Software Foundation, either wersion 3 of the License, or
(at your option) any later wersion.
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V tuto chvili je nahrany firmware do elektroniky a vSe by mélo fungovat.
Ovérime to tak, ze na si stdhneme program pronterface.

http://koti.kapsi.fi/~kliment/printrun

Spustime ho a opét nastavime spravny Com port a prenosovou rychlost 115200.

Poté staci kliknout na tlac¢itko Connect.

Pokud se elektronika pripoji je mozné skontrolovat jestli spravné funguji teplotni Cidla a
nasledné na to miZeme pristoupit k rozpohybovani motort a zkoudky koncovych spinaéd.

“P Printer, Interface

File Settings
Port oMl v]@ 115200 - Connect Reset ™ Monitor Prinker [¥lini mode:
Load File Compose ‘ 50 I SUSE lll
mmymin
xy:| 10000 j 200 j
= X F~X
A AATN Y +Z
» B
X +X
i Y z#é Z
Hester: Cff ||230(abs) = | I
Bed: o7 |[110(abs) +] 5
Eit 5 ﬁnm
’Eﬁ—ﬁnmjmm 200
~ 130 Graph offline
\a Heater: Teny 100
a Bed: 50 [ Send
Mot connected to printér‘.

4) Kroutici moment motori

Kroutici moment motoru se nastavuje potenciometrem umisténym na driveru motor{. Pfi
manipulaci doporucujeme elektroniku odpojit od napajeni.

5) Kalibrace tiskarny

Kazda tiskarna se musi pred pouzivanim kalibrovat, aby tiskla pfesné a rozméry generované v
modelech odpovidaly skutecnosti. Ve vyvojovém prostfedi ARDUINO najdete zalozku
configuration.h a v tomto souboru rfadek s nazvem ,,DEFAULT_AXIS_STEPS_PER_UNIT".

PFiklad takového raddku mize vypadat takto

#define DEFAULT_AXIS_STEPS_PER_UNIT <{80.7402, 78.7402, 200.0*8/3, 760*1.1}

Jak je vidét na prikladu na Fadku jsou uvedena Ctyfi Cisla, ktera postupné odpovidaji
jednotlivym osam tiskarny a extruderu. Tyto &isla uréiji pocet krokd, které musi motor udélat
aby se osa pohnula o 1mm.

Tyto dva Fadky jsou identické menusite se bat vypocétl. DlleZité je dodrzet ¢arky mezi &isly a
misto desetiné carky pouzivat desetinou tecku.

#define DEFAULT_AXIS_STEPS_PER_UNIT {80.7402, 78.7402, 200.0*8/3, 760*1.1}
#define DEFAULT_AXIS_STEPS_PER_UNIT {80.7402, 78.7402, 533.3, 836}


http://koti.kapsi.fi/~kliment/printrun/

U osy X a Y je postup kalibrace nasledujici.

V programu pronterface zmackete tlac¢itko domecku na ose X. Osa s tiskovou hlavou dojede do
bodu 0 (sepne se koncovy spinac).

Poté pfesnym mérfidlem (posuvné mérfitko, Suplera) zmérite vzdalenost tiskové hlavy od
néjakého pevného bodu na tiskarné. V nasem pomysiném prikladu namérime napfriklad
52,3mm.

V dalsim kroku klikneme v programu pronterface na tlacitko, aby osa X ujela 100mm.
Po zastaveni osy. Opét zmérime vzdalenost tiskové hlavy od stejného bodu a naméfime
napriklad 150,3mm.

Kdyz obé Cisla odecteme zjistime, Ze vozik NEUJEL 100mm ale pouze 98mm.

Takze vime Ze Cislu 80.7402 které mame nastaveno ve fw odpovida 98mm.
Jednoduchym vypoctem pres troj¢lenku vypocitame 100 * 80,7402 / 98 = 82,3879
Takze spravné Cislo které zaddme do fw je 82.3879

Cislo zménime a cely fw nahrajeme opét do elektroniky a vée preméfime. Nyni by mél rozmér
na ose X sedét. Stejnym zplsobem se kalibruje osa Y.

Kalibrace osy Z se mize provést stejnym zplsobem, ale neni to bezpodmine&né nutné. Stadi i
pouhy vypocet, kdy vime stoupani zavitu a pocet krokd motorku je 200. Elektronika
cheaptronik tento krok jesté rozdéluje na 16 dalsich, takze pro jednu otocku musi krokovy
motor udélat 3200krokd.

Kalibrace Extrlderu se provadi obdobnym zplsobem. Je potfeba sundat trysku, aby méreni
nebylo ovlivnéno tryskou. Poté udéldme na filamentu (tiskovém materidlu) fixou znacku opét v
néjaké definované vzdalenosti kterou zmérime naptiklad 50mm

V programu pronterface dame vytlac¢it 50mm a zmérime jestli se tak stalo pokud ne. Opét
vypocitdme spravny pocet krokl zmé&nime ve fw, nahrajeme do elektroniky a zkusime
opakovat méreni dokud vse neodpovida.

Pokud provedete tuto kalibraci mate zaruceno, Ze tiskarna bude tisknout spravné a hlavnég, je
UpIné jedno jaké pouzijete Femenice T5, T2,5, prdmér kole¢ka v extrideru atd... V&e bude
sedét a odpovidat.



